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Configuration de logiciel de robot
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1. Reliez le robot au PC par lI'intermédiaire du K
cable d'USB. ‘
{ o 2

2. Mettre le robot sous tension
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Configuration de logiciel de robot
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3. Vérifiez la communication (port de COM) B oasbe Readers o | |
H 7 - obe Photoshol 9) .:cln;aln inea e supporko
sur votre PC, cliquez Démarrer(1l), executé(2) R st et c2 t

i Microsoft Office Word 2003
Tda. Adobe InDesign €52
mediaBASE

/&—: Adobe Acrobat 3 Pra

Tutti i programmi

Discannetki @ Chiudi sessione
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4.Entrez la commande compmgmt.msc et

Digitare il nome del programma, della cartella, del

Cliquez OK _:F_ Nto o della risorsa aprire.
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Configuration de logiciel de robot
5. Cliquez gestionnaire du périférique(1), et =101

g File Azione Visualizza  Finestra 7 |;|i|5|
ouvrir le sous menu Ports (COM & LPT) en s |BmEFE 2m A=
. g Gestione computer (ocale) =2 ESEROLW

" " 1] ilita di sistema amputer

Cllquant Su r + (2) i = t\l'isualizz.atore Evwenti Sg Eontljoﬁer audio, video & giochi
-f- -z - ; artelle condivise B ontraller disco flo
6. Verifierz le port COM associé au lien: 1 ol D
07 azior E]--% Controller USE (Ul_ﬂi\fﬁjrsal s,arial bus)

“Silicon Labs CP210x USB to UART Bridge (COM...)" i S 5 retorcned e T

-- Archivi rimovibil I:—jlﬁ_lgi Porte {(COM & LPT)

Utilita di deframmentazione 1 r;yi Porta di comunicazione (COM1)
Gestione disco / o i =i

[]--& Servizi e applicazioni
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i 5 schede video
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|- Tastiere

H-age Unitd disco

],“, Unita DD D-ROM
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7. Double cliguez sur I'icone Robot sur le

bureau

Robot
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Extra | Info

8. Cliquez en haut a | s A

| Porta seriale mbot:

gauche sur extra, puis o T

Percorso Logfile:

sur Setting . Choisissez
le menu port série du
robot, spécifiant celui
trouvé dans le
gestionnaire de
périphérique(étape 6).

9. Choisissez dans le

menu le port série

(PowerScan) un port SIS
différent du port série du |
robot

10. Cliquez sur OK pour
confirmer.
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Installation de logiciel ou déepannage de
configuration

Vérifiez le port série
(point 9)

0/ Accesso alla porta 'COMS5' negato.

Vérifiez le port du Veérifiez le port série

" _ robot (point 6 et 8) (point 6 et 9)
'Qf FARTIA CEIME a0 A g Parametro non corretto.
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